
 
ROBOT ANTROPOMORFO C3 

 

 

 
 

MONTAGGIO, RAGGIO DI MOVIMENTO, PARTICOLARI 
BASAMENTO E TESTA ROBOT 

 

 

 



 
 
 
 

CARATTERISTICHE 
TECNICHE 

 

Modello C3 

Raggio 
d’azione 
[mm] 

a bracci 
completamente 

stesi 
665 

Velocità max 
[°/sec] 

Asse 1 
Asse 2 
Asse 3 
Asse 4 
Asse 5 
Asse 6 

450 
450 
514 
553 
553 
720 

Repetibilità [mm] 0,02 

Carico Utile Nom/Max [Kg] 1/3 

Zone 
 di Lavoro  
+/- [°] 

A1 
A2 
A3 
A4 
A5 
A6 

+170/-170 
+160/-65 
+225/-51 
+200/-200 
+135/-135 
+360/-360 

Opzioni di montaggio 
pavimento/parete/soffitto/soffitto 

incassato/soffitto incassato e inclinato 

Cablaggio utente 
9 pin D-Sub elettrici, 4 pneumatici (2 x 4mm 

e 2 x 6mm) 

Direttive  di sicurezza 
ISO 10218, EN775, EN60204-1, EN55011, 
EN61000-6-2, EN60204-1,  EN 60950, 
2002/92/EC, R15.06-1999 UL 1740 

Condizioni  ambientali 
+5-45°C, umidità 20-80% (senza 
condensa), vibrazione 4.9ms2  

Opzione:  
unità senza 

freno 

Box di controllo per allentare o bloccare 
singolarmente i freni degli assi e per 

spostarli manualmente 
 


