Epson SCARA G3:
la curva e tutto
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SCARA G3 ha un ingombro ridotto con un’ampia area di lavoro. E poiché molte E 2 g| 2-M 8 profondita 8 18| L2 |20 200
operazioni di assemblaggio possono essere eseguite solo con un braccio orientato, 260 N Sl [0
abbiamo sviluppato la serie Epson G3 con un braccio curvo a sinistra o a destra. Questa Too lse] >9°>‘
ergonomia consente di aumentare fino al 40% l'area di lavoro quadrata massima. “fermo meccanico Spazio per i cavi
Dimensioni di Epson SCARA G3 Vista dall’alto curva
G3-301S, G3-301S-L, G3-351S, G3-351S-L, 40,5 1300 2200 1690 15 M 5 profondia 10
Epson SCARA G3-251 S G3-301S-R G3-3518-R
Modello Braccio articolato orizzontale orientato verso I'esterno G8-251S G3-3018 G3-351S o Z o= fTala
A 120 mm 170 mm 220 mm L 155~ EHE
Capacita di carico 1/3 kg nom./max 1/3 kg nom./max B 545 mm max 575 mm max 595 mm max // 09
Ragdio Orizzontale (J1+J2) 250 mm (120+130) 300 mm (170+130) 350 mm (220+130) o3 pm,oidm 20 2-09
d’a%qone Verticale (J3) 150 0 120 mm (camera bianca) 150 o 120 mm (camera bianca) 150 o 120 mm (camera bianca)
Orientamento (J4) +/-360° +/-360° +/-360° Area di inviluppo, Epson SCARA G3
Orizzontale (J1+J2) +/-0,008 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Ripetibilita Verticale (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Orientamento (J4) +/-0,005° +/-0,005° +/-0,005° G3-251S G3-301S G3-351S G3-301S-L G3-301S-R G3-3515-L G3-3515-R
a 120 mm 170 mm 220 mm 170 mm 170 mm 220 mm 220 mm
Momento di inerzia 0,005/0,05kg m? nom./max 0,005/0,05kg m? nom./max 0,005/0,05kg* m? nom./max
d g Y b-a 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm
Cablaggio utente BStiiize; conmEssion [y i Conmsiiiers Db ¢k 18 i ¢ 84 mm 104,8 mm 142,3 mm 120,7 mm 120,7 mm 191,6 mm 191,6 mm
Pneumatico: connessioni per aria compressa (1x@ 4 mm e 2x3& 6 mm)
1 - - - " $ 100, 100,
Asse Z @ 16 mm, H 7 mm/11 mm esterno/interno ° SR EEHT S B
d 140° 140° 140° 150° 125° 165° 110°
Forza di inserimento Permanente 150 (N)
di - = = 125° 150° 110° 165°
Peso 14 kg
o 1420 490 150° o 165° o
Controller RCT00-A e 141 142 50 135 65 120
. ¥ . el = = = 135° 150° 120° 165°
Modello di manipolatore 1N @l e EgE) & [PEVTERTD Kit di montaggio a pavimento, montaggio multiplo
camera bianca (ISO3) e ESD ' f 79,3 mm 96,2 mm 134,2 mm 79,5 mm 79,5 mm 97 mm 97 mm
Opzioni disponibili Cavo motore e encoder esteso (5 m/10 m/20 m), soffietto, sensore di forza f _ _ _ 113.2 mm 113.2 mm 183 mm 183 mm
o . . a Lunghezza del primo braccio c, ¢l Area diinviluppo e, el Area diinviluppo del secondo asse
Contenuto del pacchetto: Opzioni per il manipolatore b Lunghezza del secondo braccio  d, d1 Area di inviluppo del primo asse ~ f, {1 Raggio d’azione del fermo meccanico
Robot e controller Epson Cavo motore e encoder esteso (5 m/10 m/20 m)
CD con il programma Epson RC+ con simulatore Adattatore per strumenti per una semplice Area di inviluppo, G3- | Flangia terminale e aoazone
installazione delle pinze sull'asse Z 351S per il 3° e il 4° asse

Staffa per il montaggio del controller del robot
Opzione a soffietto per il montaggio sull’asse
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70 g di grasso per asse Z

Z per proteggere la vite e 'ambiente da 03,90° 3]
. . Foro conico a 90° 10
Cavo motore e segnale da 3 m contaminazione . . 104 %
. _ . T
Connettore per arresto di emergenza Il sensore di forza Epson offre la massima Taglo piatto da 1 | | max @ 11 attraverso alesaggio
L SO aglio piatto da 1 mm
Area di

Connettore per 1/O standard precisione nelle applicazioni che prevedono la pread Bi6h7

modulazione della forza quadrata 030

Set di connettori per cablaggio utente

Cavo di programmazione USB

Questa e altre informazioni, compresi i dati CAD,
sono disponibili all'indirizzo: www.epson.com/robots

Manuali dell'utente su CD

Manuale di installazione/sicurezza




