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Epson Spider RS4: 
capacità di carico e raggio d’azione 
aumentati

Epson Spider RS4

Modello Braccio articolato orizzontale orientato verso l’interno

Capacità di carico 1/4 kg

Raggio d’azione
Orizzontale (J1 + J2) 550 mm (275 + 275) 

Verticale (J3) 130 o 100 mm (camera bianca)
Camera bianca (J4) +/– 720°

Ripetibilità
Orizzontale (J1 + J2) +/– 0,015 mm

Verticale (J3) +/– 0,01 mm
Camera bianca (J4) +/– 0,01°

Momento d’inerzia di massa 0,005/0,05 kg m²

Cablaggio utente
Elettrico: connessione per 1 connettore D-Sub da 15 pin

Pneumatico: connessioni per aria compressa (1xØ 4 mm e 2xØ 6 mm)

Asse Z 16 H 7/11 mm esterno/interno

Forza di inserimento 150 N continua

Peso 19 kg

Controller RC700-A

Modello di manipolatore
Kit per montaggio a soffitto

Grado di protezione e ESD: ISO3 e ESD

Opzioni disponibili
Unità di cablaggio interna, cavo più lungo (5 m/10 m/20 m), adattatore per strumenti,  

sensore di forza

Contenuto del pacchetto:

Robot e controller Epson

70 g di grasso per asse Z

1 connettore per arresto di emergenza 

1 set connettori per cablaggio utente

1 porta per il backup del controller del robot

1 CD con il programma Epson RC+ con simulatore 
software

1 cavo di programmazione USB

1 manuale dell’utente su CD

1 manuale di installazione/sicurezza

1 set di cavi motore ed encoder da 3 m

Opzioni:

Cavo motore ed encoder esteso (5 m/10 m/20 m)

Adattatore per l’installazione delle pinze sull’asse Z

L’unità di cablaggio interna instrada 15 fili elettrici e 2 linee 
pneumatiche internamente attraverso il manipolatore fino 
alla pinza

Il sensore di forza Epson offre la massima precisione nelle 
applicazioni che prevedono la modulazione della forza

J1 = Asse 1 J2 = Asse 2 J3 = Asse 3 J4 = Asse 4
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